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|. Bevezetés

1.1 Megjelenés és kezelofelilet

A SynScan kézivezérlét és a kezeléséhez hasznalatnd egységeket az 1.1 dbra mutatja.

LCD kijelzd: a kijelz6 két sorban, soronként 16 karakter megjelenitésére
képes. A kijelzd voros hattérvilagitasanak fényereje, illetve kontrasztja
allithato.

| Gombok: ESC, SETUP, ENTER, iranygombok, numerikus billenty{izet
és gorgetégombok.

Mechanika csatlakozoéja: Ez a kabel csatlakozik a mechanikafejhez. A
kézivezérld tapellatasais ezen a kabelen keresztil torténik.

Altalanos csatlakozé: Kiilsé berendezések, példaul szamitégép vagy
GPS modul, kamera csatlakoztatasahoz.

1(@ (1 E 9> ‘ Tapcsatlakozé: A kézivezérld tapellatasat biztositja abban az esetben
ha a kézivezérld nincs csatlakoztatva a mechanikafejhez. A csatlakozo
1.1 abra kils6 atmér6je 5,5mm, a belsdé csatlakozd 2,2mm-es. csatlakoz-

tatasahoz.

1.2 Csatlakoztatas a mechanikahoz

Csatlakoztassa a 8 tiis (RJ-45) “Mount” jelzés( aljzatot a mellékelt kabellel a “Hand Control” jelzésli
csatlakozéhoz a mechanika fején. Az alabbi tablazatban a “Hand Control” csatlakozék tipusai lathatok
kulonféle Sky-Watcher mechanikak esetében.

Mechanika Kézivezérl6 csatlakozéja | “Hand Control” csatlakozé (mech)
EQ6 Pro D-sub 9 tis

HEQS5 Pro, EQ5 Pro, EQ3 Pro, . 8 tlis RJ-45 aljzat

AZ-EQ6 GTEQS 8 ths RJ-45

Minden Alt-azimuth mechanika 6 tis RJ-12

1.3 A mechanika mozgatasa az iranygombok segitségével

Szamos esetben lehet szlkség a mechanika és a tavcsé mozgatasara kulonféle sebességekkel, a
kézivezérldn levd iranygombok hasznalataval.
Ehhez a kdvetkez6 Iépésekre van sziikség:
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+ A “Balra és “Jobbra” gombok a tavcs6 rektaszcenziés mozgatasara szolganak (ekvatorialis mechanika
esetében), illetve azimutban valé mozgatasara (alt-azimut mechanikaknal).

« A“Fel” és “Le” gombok a tavcsdvet deklinaciéban (ekvatorialis mechanikanal), illetve magassagi iranyban (alt-

azimut mechanikaknal) mozgatjak.

« A legtdbb esetben a “RATE/2” gomb lenyomasaval megjelenitheté a mozgatas sebességének beallitasara

szolgalé menu:

o Akézivezérlén a “Set Speed” szOveg jelenik meg, amelyet az éppen beallitott sebesség kijelzése kovet

“Rate = *X” formaban.

= Nyomja le barmelyik numerikus billenty(t 0 és 9 k6z6tt az Uj mozgasi sebesség kivalasztasahoz.

= Nyomjale az ENTER gombot a beallitas befejezéséhez.

= AzENTER gomb lenyomasa elétt tovabbra is lehet8ség van a mozgasi sebesség beallitasara.

= Amennyiben nem nyomija le a kézivezérl6 egyik gombjat sem 5 masodpercen belll, a legutoljara beallitott
sebesség értékét 8rzi meg a kézivezérld, a kijelzb pedig az el6z6 menihdz tér vissza.

» Akovetkezd tablazatban talalhatok meg az elérheté mozgatasi sebességek:

Erték 0 1

2

3

4 5

6

7 8 9

Mozgas | 0.5X2 | 1X™

8X

16X

32X 64X

128X

400X [600X | Max™

« A7/8/9-as sebességet altalaban a tavcsd gyors mozgatasara hasznalhatja.

* A 5/6-0s sebesség altalaban a célpont keresétavcsében vald kozépre allitasara szolgal.
* A 2/3/4-es sebesség a fébmiszerben torténd kdzépre allitasra szolgal.
* A 0/1-es sebességet a célpont latbmezében valé mozgatasahoz hasznalhatja nagy

nagyitasok esetében.

Megjegyzések:

*1: A megadott sebességek a Fold forgasi sebességére (csillagsebességre) vonatkoznak, illetve ennek

tobbszoroseit jelzik.

*2,*3: Ekvatorialis mechanikak esetében ez valdjaban az objektum latomezében megfigyelhetd sebessége,
amikor a mechanika éragép-funkcidja ki van kapcsolva.

*4: Amaximalisan elérhetd sebesség mechanikanként valtozik. Alegtdbb Sky-Watcher mechanika esetében a

9-es sebesség gyorsabb, mint a megadott 800x (3,4 fok/masodperc)

1.4 A SynScan kézivezérlé6 miikodési médjai

ASynScan kézivezérld 3 féle izemmaodban hasznalhato: Teljes méd, Egyszerii 6ragép és Egyedi lizemmoéd.

1. Teljes lizemméd:

Ateljes Gzemmoddban a kézivezérld miikddése az 1.4a abran lathato:

Bekapcsolas q Betanitas

—

objektumok auto-
matikus beallitasa

észlelés vagy mas
mUveletek

1.4a abra
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Teljes Uzemmodban a kézivezérlé csak a Sky-Watcher mechanikahoz kapcsolva képes mikdodni. A
tapellatas bekapcsolasa utan a kézivezérl6 egy bekapcsolasi inicializalasi fazis utan betanitast
igényel, amelynek soran az adott foldrajzi helyrél éppen lathaté égbolt modelljét allitia fel a
kézivezerl6. A betanitas utan hasznalhaté a kézivezérlé “Goto” funkcidja az objektumokra vald
raallashoz.

Ateljes tzemmod a leggyakrabban hasznalt izemmod.

2. Egyszerii 6ragép lizemmod
Akovetkezb abran az “Egyszerl 6ragép” Uzemmaod mikodésének vazlata lathato:

: Oragép objektumok auto- észlelés vagy mas
Bekapcsolas 9 . 9 ﬁ gy
P bekapcsolasa matikus beallitasa miiveletek
1.4b abra

Ebben az uzemmoddban a kézivezérld csatlakoztatasa a mechanikafejhez szintén sziukséges. A
mechanikat egy megfeleléen megvalasztott “Kiindulasi poziciéba” kell forgatni (I. 2.1. fejezet) a
tapellatas bekapcsolasa el6tt. A bekapcsolas utan a kézivezérl6 veégrehajtia a bekapcsolasi
inicializalasi fazist, majd a felhasznalonak lehetésége van a betanitas atugrasara, és az éragép
bekapcsolasara (I. 6.1. fejezet). Ezutan egy tetszéleges objektum kivalasztasat kdvetben a tavcsovet
erre a célpontra kell allitani, majd ezt kovetéen a mechanika Goto funkcidja ismét hasznalhaté, bar
ebben az lzemmaodban a pontossag kissé alacsonyabb, mint az el6z6 tzemmdd soran.

Az egyszerl 6ragép Uzemmaod kuldndsen alkalmas a mechanika gyors beallitasara, és fényesebb
objektumok megfigyelésére. Amennyiben az éragép-funkciét sem kapcsolja be, a mechanikat foldi
célpontok megfigyelésére tovabbrais kivaléan lehet hasznalni.

3. Egyedilizemméd
Akovetkezb abra az Egyedi (Standalone) Gzemmaod mikodését szemlélteti:

Bekapcsolas — mg\?glit‘:ek

1.4c abra

Ebben az tzemmddban a kézivezérl6 nincs csatlakoztatva a mechanikafejhez.

A bekapcsolas utan lehetéség van a SynScan kézivezérl6ben tarolt adatbazisokban valé keresésre,
vagy egyéb informaciok kinyerésére (pl. csillagidd, a Polaris égi helyzete, stb.)
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2.1. Atavcsoé parkolopoziciéjanak (Home Position) beallitasa

Miel6tt a mechanika tapellatasat bekapcsolna, a tavcsének a mar beallitott parkolépozicioban kell
lennie. Ez a pozicio eltér az ekvatorialis és alt-azimut mechanikak esetében.

1. Ekvatorialis mechanika esetén
« Aharomlab vizszintesen all
« Arektaszcenzids tengely az északi (vagy a déli féltekén a déli) égi polus felé mutat
« Azellensulytengel alegalsobb helyzetben van (afold felé mutat)
« Amechanikan levé tavcs6 az északi (a déli féltekén a déli) égi pdlus iranyaba néz.
2. Alt-azimut mechanika esetén
Akézivezeérl6 “Teljes modban” valé hasznalatahoz nincs szukség parkoldallasra.

Az “Egyszeri 6ragép” Uzemmaodban vald hasznalathoz a mechanikanak a kdvetkezd pozicidban kell
lennie:

« Amechanika also sikjanak vizszintben kell lennie

« Atavcsd vizszintesen allé tubusanak pontosan a valodi északi iranyba kell mutatnia.

2.2. Akézivezérlo betanitasa

A mechanikanak a parkolépozicioba allitasa utan a tapellatas bekapcsolhatd, és a kézivezérl
betanitasa megkezdhetd, a kovetkezd lépésekkel:

1. Akivant izemmod kivalasztasa

A 3.32-es vagy késdbbi verzioju kézivezérl6k mind ekvatorialis, mind pedig alt-azimut
mechanikakat tamogatnak, valamint képesek felismerni a mechanika tipusat, és megallapitani a
hasznalt lzemmaodot.

« Mindkét Gzemmaodban (ekvatoridlis és alt-azimut) hasznalhaté mechanikak esetében, mint pl.
azAZ-EQ6 GT, amechanika Uzemmaodjat a felhasznaldnak kell megadnia.

« AzLCD kijelzdén az “Operating Mode” jelenik meg az elsd sorban.

« Az also sorban levé gorgetbgombok segtségével lehetséges ekvatorialis (EQ Mode) és alt-
azimut (AZ Mode) kdz6tt valtani.

« Nyomjale azENTER gombot a valasztas megerésitéséhez.
2. Akézivezérlo verzidjanak megjelenitése
Akézivezeérl6 egy hosszu sipsz6 utan kijelzi szoftverének verzioszamat.

« Nyomja le az ENTER gombot a tovabblépéshez, vagy az ESC gombot az el6zd ponthoz valo
visszalépéshez.

« Amechanika mozgatasatovabbrais lehetséges aziranygombok segitségével.
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3.Afigyelmeztet6 Uizenet nyugtazasa

Akézivezérld bekapcsolas kozben a Nap-megfigyelésével kapcsolatos figyelmeztet6 Gzenetet jelenit
meg.

« Nyomjale az ENTER gombot az Gzenet tudomasul vétele utan. Nyomja le az ESC gombot az el6z6
lépéshez vald visszatéréshez.

« Amechanika mozgatasatovabbrais lehetséges aziranygombok segitségevel.
4. Automatikus park-pozicié (Csak az Eq8 mechanikanal)

Ez a lépés csak az automatikus parkold poziciéval rendelkezé mechanikak (pl. Sky-Watcher EQ8)
hasznalhaté.

« Az LCD kijelzdn az “Auto-Home?” Uzenet jelenik meg az elsé sorban, a masodik sorban pedig az
“1)YES 2) NO” Uzenet.

« Nyomijale a“2” gombotalépés kihagyasahoz és a kbvetkezd [épésre ugrashoz.

« Nyomijale az“1” gombot az automatikus park-pozicié funkcio végrehajtasahoz. Ennek befejeztével
a kézivezérlén a “Home Position Established” Gzenet jelenik meg. Nyomja le az ENTER gombot a
tovabblépéshez.

« Az automatikus park-pozicié keresése k6zben az ESC gomb lenyomasaval a mechanika mozgasa
megallithatd, ekkor a kijelzé6n a “Home Position NOT Established” Gizened jelenik meg. Nyomja le
az ENTER gombot a tovabblépéshez.

5. Az észlel6hely adatainak beallitasa

Foldrajzi koordinatak

Az LCD kijelz6n az “Enter Location” Uzenet jelenik meg az els6 sorban, a masodik sorban pedig a
foldrajzi szélesség és hosszusag adatai.

« A numerikus billentylik hasznalataval adja meg a foldrajzi szélesség és hosszusag értékeit az
egyes szamjegyek a kurzor altal jelzett helyre irodnak be)

« Hasznalja a gorgetbgombokat a keleti/nyugati hosszusag, illetve az északi/déli szélesség kozotti
valtashoz, amikor a kurzor a megfelel6 pozicidéban all.

« Hasznaljaa“balra” és “jobbra” gombokat a kurzor mozgatasahoz.

« Nyomjale azENTER gombot az adatok beviteléhez.

« Nyomjale azESC gombota4. vagy 3. épéshez valo visszatéréshez.
Id6z6na

« Az LCD kijelzén a “Set Time Zone” Uzenet jelenik meg az elsé sorban, a masodik sor pedig az id6t
tartalmazza.

« Hasznalja a gorgetégombokat a “+” és “-” jel valtasahoz, amikor a kurzor ezen a jelen all. A“+” jel a

keleti fégdmbon (Eurdpa, Afrika, Azsia, Oceénia), a “-” jel pedig a nyugati félgémbén hasznalhatd
(Amerika)

« Anumerikus gombok segitségével adja meg azid6zona értékét.
« Nyomjale azENTER gombot az adatok beviteléhez.

« Nyomjale az ESC gombot az el6z6 |épéshez valo visszatéréshez.
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Datum, idépont, nyari idészamitas

« Amikor a kijelzén a “Date: mm/dd/yyyy” Uzenet latszik, adja meg az aktualis datumot (mm - hénap
szama, dd - nap szama, yyyy - év), majd nyomja le az ENTER gombot az adatok beviteléhez.
Nyomja le az ESC gombot a foldrajzi hely adatainak megadasahoz

« AKkijelzén megjelenik az “Enter Time” Uzenet. Adja meg a helyi id6t 24 6ras formatumban (pl. 18:30
délutan 6:30-kor). Nyomja le az ENTER gombot az adatok beviteléhez, aminek eredményeképp a
bevitt id6épont 12 éras formaban is megjelenik. Nyomja le az ESC gombot az el6z6 |épéshez vald
visszatéreshez.

« Amikor a “Daylight Saving?” (Nyari id6szamitas?”) Uzenet megjelenik, valassza ki a “Yes” (igen)
vagy “No” (nem) lehet6séget. Nyomja le az ENTER gombot a bevitelhet, illetve az ESC gombot az
el6z6 lépéshez valo visszatéréshez.

6. APolaris helyzetének kijelzése

Ez a I1épés csak ekvatoridlis mechanikaknal létezik. Ennél a Iépésnél a kijelzén megjelenik a Polaris
helyzete a mechanika polustavcsovének latomezejében.

« Az LCD kijelzdn a “Polaris Position in P.Scope = HH:MM” Gzenet jelenik meg. A polustavcsében
képzeljen el egy 12 orara osztott hagyomanyos o6ra-szamlapot, amelyen a 12 éra a latomezd
tetején van. Amegadott HH:MM érték ezen a szamlapon mutatja a Polaris helyzetét.

« Nyomija le az ENTER gombot az adatok elfogadasahoz, vagy az ESC gombot az el6z6 Iépéshez
valo visszatéréshez.

7.Amechnaika betanitasanak elkezdése

Ez az utolso lépés a kézivezérl6 bekapcsolasa utan az inicializalas folyaman. Aképernyén megjelend
“Begin Alignment? 1) YES 2) NO” kérdésre adott valasszal indithatja el vagy ugorhatja at a betanitasi
szakaszt.

Nyomijale az“1” gombot a betanitas megkezdéséhez

Ekkor a SynScan kézivezeérl6 Teljes Uzemmaodban fog dolgozni (1. 1.4. fejezet) a betanitas befejezése
utan.

Nyomijale a “2” gombot a betanitas kihagyasahoz

Ekkor a SynScan kézivezérl6 készenléti médba valt.

« Lehet6éség van az dragép-funkcié bekapcsolasara (. 6.1. fejezet), vagy a Goto-funkcio
hasznalatara (I. V. rész) az égi objektumok helyzetének kozelit6 azonositasahoz. Mindkét esetben
a SynScan kézivezeérld Egyszerl oragép uzemmaodban mikodik tovabb.

« Lehet6ség van a kihagyott betanitasi funkcio végrehajtasara (1. 8.2 fejezet), igy a kézivezérlé Teljes
uzemmaodban mikodhez tovabb.

« A mechanika mozgatasara tovabbra is lehetéség van az iranygombok hasznalataval. Az “User-
Defined Objects” (felhasznal6 altal megadott objektumok) (1. 5.8) funkcié hasznalhaté kivaltképpen
foldi célpontok szemléléséhez.
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3.1. Abetanitasi médszer kivalasztasa
Abetanitas megkezdésekor lehetéség van a rendelkezésre allé moédszerek kdzotti valasztasra:

« Ekvatorialis mechanikak esetében: 1-Star Alignment (1 csillagos betanitas); 2-Star Alignment (2
csillagos betanitas), illetve 3-Star Alignment (3 csillagos betanitas)

« Alt-azimut mechanikak esetében: Brightest Star Alignment (legfényesebb csillagokra végzett
betanitas); vagy 2-Star Alignment (2 csillagos betanitas)

Megjegyzés: Az egyes eljarasok részletes leirasa és dsszehasonlitasa a 3.7-es fejezetben talalhato
meg.

Kivalasztas:
« Az LCD kijelzdn az els6 sorban az “Alignment:” Uzenet lathato.

« Agorgetbgombok segitségével valassza ki a megfelel6 betanitasi modot, amely a kijelzé masodik
soraban lathato.

« Nyomjale azENTER gombot a kdvetkez6 Iépés megkezdéséhez (1. 3.2. fejezet)

« Nyomja le az ESC gombot a betanitdas megszakitasahoz és a készenléti tzemmoddba valo
visszatéréshez.

3.2. Betanitas csillagokra

Ebben a fazisban a kézivezérlé arra kéri a felhasznalot, hogy a felajanlott listabdl 1 vagy tobb csillagot
valasszon ki, majd pontosan allitsa azokat a miszer latomezejének kozepébe. Az igy kapott adatok
alapjan a kézivezeérl6 képes lesz a mechanika allasat égi koordinatakra pontosan atszamitani.

« A pontos lépések eltéréek lehetnek a hasznalt mechanikatdl, valamint a kivalasztott modszertél
fuggbéen. Akovetkezd fejezetek részletes leirasokat tartalmaznak:

« 3.3.fejezet: betanitas ekvatorialis mechanikak esetében
« 3.4.fejezet: alt-azimut mechanikak betanitasa a legfényesebb csillagok moédszerével

« 3.5.fejezet: alt-azimut mechanikak betanitasa 2-Csillagos betanitassal

3.3. Betanitasi modszerek ekvatorialis mechanikakhoz
Az elsé csillag beallitasa:

1. Az LCD kijelzén a “Choose 1st Star” Uzenet jelenik meg. A gorgetbgombok segitségével valasszon
ki egy csillagot a megjelené listabol, majd nyomja le az ENTER gombot. A mechanika ekkor
automatikusan a kivalasztott csillagra all ra.

2. Amechnaika mozgasanak leallasa utan a kézivezeérld egy sipszéval jelez, majd az “Use dir. key to
center object” Uzenet jelenik meg a kijelzén. Ebben a helyzetben a tavcsé az elséként kivalasztott
csillag kdzelébe mutat (altalaban a csillag latszik a keresétavcsében, vagy a latdomezé kozelében
talalhato), és az oragép-funkcio is bekapcsol annak érdekében, hogy a kivalasztott csillag ne
vandoroljon ki a latdmez&bdl.
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3. Az iranygombok segitsdégével mozgassa a tavcsovet ugy, hogy az elséként kivalasztott csillag a
keres6taveso latdbmezejének kdzepére essen. Ezutan a fémliszerbe nézve ebben is végezze el a
csillag beallitasat a latomezé kozepeére. Ezutan nyomja le az ENTER gombot a kovetkezd lépésre
ugrashoz. Altalaban az 5-0s vagy 6-os sebesség a megfeleld a csillag kdzépre igazitasahoz a
keres6tavcsOben, mig a 2-es vagy 3-as sebességek hasznalata célszeri a fémiszer
latdmezejében vald kozépre igazitashoz.

111

4. Amennyiben el6zb6leg az 1-csillagos betanitast valasztotta, a SynScan kézivezérlé az ”Alignment
Successful” Uzenettel jelzi a beallitas végét. Nyomja le az ENTER gombot a folyamat
befejezéséhez.

5. Amennyiben 2 vagy3 csillagos betanitast valasztott, a kézivezérl6 a kovetkez6 1épésre tér at.
Amasodik csillag beallitasa

1. Akézivezérld ismét kéri egy csillag kivalasztasat (masodik csillag). A Iépések ugyanazok, mint az
el6z6 pontban leirtak.

2. Amennyiben 2 csillagos betanitast valasztotta, a kézivezérld az “Alignment Successful” Uzenettel
jelzia beallitas végét.

3. Két masodperccel késébb a kézivezérlf jelzi a mechanika beallitasi hibajat. A“Mel” értél az eltérés
magassagban, mig a “Maz” érték az eltérés azimutban.

4. Amennyiben el6zbleg a 3 csillagos betanitast valasztotta, a kézivezérl6 tovabblép a kovetkez6
lépésre.

A harmadik csillag beallitasa
Az eljaras megegyezik a 2. csillag beallitdsanak Iépéseivel.
Abetanitasi folyamat megszakitasa:

1. Mik6zben a mechanika mozog, az ESC gomb lenyomasaval a mozgas leallithato. A kijelzén ekkor
a “Mount stopped. Press any key...” Uzenet jelenik meg.

2. Nyomija le a kézivezérl6 barmelyik gombjat. A kézivezérlé ekkor felajanlja egy masik csillag
valasztasanak lehet6ségét.

3. Nyomja le ismét az ESC gombot, ha ki kivan lIépni a betanitasbaol. Akijelzén az “Exit Alignment? 1)

YES 2) NO” ulzenet jelenik meg. Az “1” gomb lenyomasaval kiléphet a betanitasbdl, a “2”
lenyomasaval ismét lehetéség van a csillag kivalasztasara.

3.4. Alt-azimut mechanika betanitasa a Legfényesebb csillagok médszerével
Az elsoé csillag beallitasa

1. Keresse meg a legfényesebb éppen lathatd csillagot az égbolton, és becsllje meg, az égbolt
melyik szegmensében lathatd.

2. Akézivezérldn a “Select Region” Uzenet jelenik meg. A gérgetdgombok segitségével valassza ki a
megfeleld terlletet, a 3.4a abranak megfeleléen. Nyomja le az ENTER gombot a kdévetkez6
|épéshez.



Northern Sky
Eastern Sky
Southern Sky
Western Sky
- K (90°)

Northeast Sky
Southeast Sky
Southwest Sky
Northwest Sky

Vs Nyz1s¥?

018 Fig 342

lll.Betanitas

Eszaki égbolt
Keleti egbolt
Déli égbolt
Nyugati égbolt

Eszakkeleti égbolt
Délkeleti égbolt
Délnyugati égbolt
Eszaknyugati égbolt

3. A kézivezeérld elkésziti a kivalasztott égi régidban lathatd fényes csillagok listajat, amelyek
csOkkené fényesség szerinti sorrendben jelenit meg. A goérgetégombok segitségével van
lehetéség a megfeleld csillag kivalasztasara, mikdzben a kézivezérlén a csillagrél kulonféle

informaciok jelennek meg.

Csillag neve /x

| — —

Csillag sorszama W 1. Capella 0.1¢ | |
Helyzete —||NE 35.3 15.7 T
|

Azimut l l

_

Fényesség

Magassag

3.4b abra

« Csakaz 1,5 magnitudonal fényesebb csillagok jelennek meg a listaban. Amennyiben a kivalasztott
tertleten nincs ilyen fényes csillag, a kézivezérlén a “No object found in this region.” Uzenet jelenik

meg.

« Amennyiben tobb fényes csillag is talalhato a listaban, a csillagokat nevuk alapjan, illetve horizont

felettimagassaguk, illetve azimutjuk alapjan azonosithatja.

« Valasszon ki egy csillagot (altalaban a legfényesebbet, a legelsét), mint betanitasra hasznalando
elsé csillagot, majd nyomja le az ENTER gombot a kdvetkez6 |épésre |épéshez. Nyomja le az ESC

gombot az el6z6 Iépéshez vald visszatéréshez (égterulet kivalasztasa).
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4. Ekkor akijelzdn a “Point scope to RRZZ.Z' TT.T"” szOveg jelenik meg. Ennek jelentése: mozgassa
a tavcsovet oly modon, hogy az az RR jell régioba mutasson, pontosan a ZZ.Z azimut iranyaba,
TT.T fok magassagba. Ehhez a mozgatashoz a kézivezérl§ iranygombjait hasznalhatja. Allitsa
elészor a keresétavesd, majd a fébmiszer latdmezejének kdzepére az elsdként kivalasztott
csillagot, majd nyomja le az ENTER gombot.

Amennyiben lehetdség van a tengelyek kilazitasara a mechanikan, a tavcs6 ezek kioldasa utan
manualisan is mozgathato.

5. AKkijelzdn ekkor a “Ctr. Star NNNN” jelenik meg, ahol NNNN a kivalasztott csillag neve. A csillagnak
a latomezd kdzepén kell lennie, de még lehetéség van a csillag pontosabb kézépre illesztésére az
iranygombok hasznalataval. Ezutan nyomjale az ENTER gombot.

Amasodik csillag beallitasa

1. Amennyiben az 1. csillag valéjaban nem egy bolygé, az LCD kijelzén a “Choose 2nd Star” Gzenet
(valassza ki a masodik csillagot) jelenik meg. Amennyiben az els6ként kiszemelt objektum bolygo
volt, ismét megjelenik a “Choose 1st Star” (valassza ki az els6 csillagot) Uzenet.

2. Agorgetbgombok hasznalataval valassza ki a csillagot, majd nyomja le az ENTER gombot. Ekkor a
mechanika automatikusan raal a masodikként kivalasztott csillagra.

3. Miutan a mechanika befejeztek a mozgast, egy hosszu sipsz6 ad errdl jelt. A kijelzén az “Use dir.
keys to center object” lUzenet jelenik meg. Ekkor a tavcsdé a masodikként kivalasztott csillag
kdzelébe mutat, altalaban a keresétavesé latomezejében van.

4. Az iranygombok segitségeével allitsa el6szor a keres6taves6, majd a fdmiszer latdomezejének
kdzepére a kivalasztott csillagot. Ezt kévetéen nyomja meg az ENTER gombot. Altalaban az 5-6
sebességek hasznalhatok a keres6tavcsdben a csillag kozépre igazitasahoz, és a 2-3 sebességek
afémlszerben torténd igazitasra.

5. Amennyiben az 1. csillag nem bolygd volt, a SynScan kézivezérlé az “Alignment Successful”
Uzenetet adja, majd az ENTER gomb lenyomasaval a betanitas befejezhetd.

6. Amennyiben az els6ként kivalasztott csillag valéjaban egy bolygo volt, a SynScan kézivezérl
isméta “Choose 2nd Star” Uzenetet adja, és alépéseket a 2. ponttdl meg kellismételnie.

Abetanitasi folyamat megszakitasa:

1. Mikézben a mechanika mozog, az ESC gomb lenyomasaval a mozgas leéllithatd. A kijelzdn ekkor
a “Mount stopped. Press any key...” Gzenet jelenik meg.

2. Nyomja le a kézivezérl6 barmelyik gombjat. A kézivezérl6 ekkor felajanlja egy masik csillag
valasztasanak lehetfségét.
3. Nyomija le ismét az ESC gombot, ha ki kivan Iépni a betanitasbdl. A kijelzén az “Exit Alignment? 1)

YES 2) NO” lGzenet jelenik meg. Az “1” gomb lenyomasaval kiléphet a betanitasbdl, a “2”
lenyomasaval ismét lehetéség van a csillag kivalasztasara.
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3.5. Alt-azimut mechanikak 2 csillagos betanitasa
Az elsoé csillag beallitasa

1. A kijelzén a “Choose 1st Star” Uzenet jelenik meg. Hasznalja a gorgetégombokat a csillag
kivalasztasahoz, majd nyomjale az ENTER gombot.

2. Ekkor akijelzén a “Point scope to RRZZ.Z’ TT.T"” szOveg jelenik meg. Ennek jelentése: mozgassa a
tavesovet oly modon, hogy az az RR jelli régioba mutasson, pontosan aZZ.Z azimutiranyaba, TT.T
fok magassagba. Ehhez a mozgatashoz a kézivezérlé iranygombjait hasznalhatja. Allitsa el6szor a
keres6tavesd, majd a fémiszer latdmezejének kozepére az els6ként kivalasztott csillagot, majd
nyomjale azENTER gombot.

Amennyiben lehet6ség van a tengelyek kilazitasara a mechanikan, a tavcs6 ezek kioldasa utan
manualisan is mozgathato.

5. Akijelzdn ekkor a “Ctr. Star NNNN” jelenik meg, ahol NNNN a kivalasztott csillag neve. A csillagnak
a latomezd kdzepén kell lennie, de még lehetéség van a csillag pontosabb kézépre illesztésére az
iranygombok hasznalataval. Ezutan nyomjale az ENTER gombot.

Amasodik csillag beallitasa

1. Az LCD kijelzén a “Choose 2nd Star” Uzenet (valassza ki a masodik csillagot) jelenik meg. A
gorgetbgombok hasznalataval valassza ki a csillagot, majd nyomja le az ENTER gombot. Ekkor a
mechanika automatikusan raal a masodikként kivalasztott csillagra.

2. Miutan a mechanika befejeztek a mozgast, egy hosszu sipszo ad errél jelt. A kijelzén az “Use dir.
keys to center object” Uzenet jelenik meg. Ekkor a tavcsdé a masodikként kivalasztott csillag
kozelébe mutat, altalaban a keresétavesé latomezejében van.

3. Az iranygombok segitségével allitsa el6szor a keresétavesd, majd a fébmlszer latdmezejének
kdzepére a kivalasztott csillagot. Ezt kdvetéen nyomja meg az ENTER gombot. Altalaban az 5-6
sebességek hasznalhatok a keresétavesdben a csillag kozépre igazitdsahoz, és a 2-3 sebességek
afémuszerben torténd igazitasra.

4. Akezivezerld az “Alignment Successful” Uzenettel jelzi a betanitas befejeztét. Nyomja le az ENTER
gombot a befejezéshez.

Abetanitasi folyamat megszakitasa:

1. Mikézben a mechanika mozog, az ESC gomb lenyomasaval a mozgas leéllithatd. A kijelzén ekkor
a “Mount stopped. Press any key...” Gzenet jelenik meg.

2. Nyomja le a kézivezérld barmelyik gombjat. A kézivezérl6 ekkor felajanlja egy masik csillag
valasztasanak lehetfségét.

3. Nyomija le ismét az ESC gombot, ha ki kivan Iépni a betanitasbdl. A kijelzén az “Exit Alignment? 1)
YES 2) NO” uUzenet jelenik meg. Az “1” gomb lenyomasaval kiléphet a betanitasbdl, a “2”
lenyomasaval ismét lehetéség van a csillag kivalasztasara.
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3.6. Otletek a beallitasi pontossag noveléséhez
Okular

Ilgen fontos, hogy a betanitasra hasznalt csillagot az okularban pontosan a latomez6 kozepére

helyezze (vagy pontosan ugyanarra a pontra). Ennek kovetkeztében
ajanlott szalkeresztes okulart hasznalni

amennyiben szalkeresztes okular nem all rendelkezésre, hasznaljon nagy nagyitast, azaz kis
latdbmez6t add okulart. Elényos lehet a kép defokuszalasa, igy a csillag korongja pontosabban
kozépre illeszthetd.

a betanitasi folyamat soran ne forgassa el vagy cserélje ki az okulart vagy a zenittukrot.

Mechanikus holtjaték

Minden mechanikaban jelen van bizonyos foku holtjaték mindkét tengelyen. A holtjatékokbdl eredd
hibak elkerulése végett a beallitas soran ugyeljen a kdvetkezbkre:

a csillagok kozépre illesztése soran tugyeljen ra, hogy a folyamat soran utolsoként mindig a Fel és a
Jobbra gombokat nyomja le.

amennyiben a csillag kdzépre allitasa soran tulszalad, mozgassa vissza a csillagot a latomezd
tulsé szélére a Balra és Le gombok segitségével, majd allitsa ismét kdzépre a Fel és a Jobbra
gombok hasznalataval

Betanitasra hasznalt csillagok kivalasztasa

A beadllitas pontossagat befolyasoljak a kivalasztott csillagok. A 3.7 fejezet tartalmaz hasznos
tanacsokat a megfeleld csillagok kivalasztasahoz.

3.7. Akulonféle betanitasi modok 6sszehasonlitasa

1. Ekvatorialis mechanika 1 csillagos betanitassal

Elény: Aleggyorsabb betanitasi médszer
Eléfeltételek:

Amechanika pontos polusra allitasa
Csak kis mértékl kuphiba a mechanika-tavcsé 6sszeallitasaban

Amennyiben a kuphiba jelentds ez észrevehet6 hibat okoz rektaszcenzidéban, amikor a mechanika
egy objektumra all ra, ktléndsen

o haazobjektum az égbolt masik felén van, mint a beallitashoz hasznalt csillag

o hajelentds kulonbség van a két objektum deklinacidjaban

Abetanitasra hasznalt csillag kivalasztasanak szabalyai

Prébaljon minél kisebb deklinacié-értéki (az égi egyenlitbéhdz kozeli) csillagot valasztani, ezzel
maximalizalhatja a csillag elmozdulasat rektaszcenzidéban a beallitas soran

Amennyiben jelentés mérvi a kuphiba, vagy ennek mértéke nem ismert, ajanlott a megfigyelni
kivant objektumhoz kodzeli csillag hasznalata.
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2. Ekvatorialis mechanika 2 csillagos betanitassal

El6ény: Vizualis megfigyeléshez a mechanikanak nem sziukséges tokéletesen pontosan pélusra allitva
lennie.

El6feltételek: Kis mérvi kuphiba a taves6-mechanika 6sszeallitasban
Abetanitasra hasznalt csillagok kivalasztasanak szabalyai:

« Akétcsillag rektaszcenzidja kozaotti eltérés nem lehet tul kicsiny, vagy tulsagosan kézeli 12 érahoz.
Az ajanlott eltérés 3 és 9 6ra kozotti

« Amennyiben a kuphiba jelen van, vagy mértéke nem ismert, ajanlott két olyan csillagot valasztani,
amelyek az égbolt azonos felén talalhatok az égi meridianhoz képest. A két csillag deklinacioja
kdzotti kilonbség ajanlott értéke 10 és 30 fok kozotti.

Megjegyzés: Amennyiben a pélusraallas megfeleléen pontos, nem sziikséges 2 csillagos betanitas,
az 1 csillagos betanitas is megfelel6 lehet.

3. Ekvatorialis mechanika 3 csillagos betanitassal

El6nyok:

« Igenpontos célpontra allas még kuphiba eseténis

+ Vizualis megfigyeléshez nem szukséges a mechanika tokéletesen pontos polusra allitasa
Elbfeltételek: Az egész égbolt belathato (betanitasra hasznalt csillagok valasztasa érdekében)

Abetanitasra hasznalt csillagok kivalasztasanak szabalyai:

« AZ3csillag a meridian két oldalan helyezkedjen el

« AKkeét, a meridian azonos oldalan levé csillagok rektaszcenzidja kozott legalabb 3 6ra kulonbség
legyen, deklinaciéban pedig 10 és 30 fok tavolsagban legyenek egymastol

« Amennyiben kuphiba van jelen, vagy ennek mértéke nem ismert, ajanlatos az égi egyenlit6tél tavol
esf csillagokat valasztani.

Megjegyzés: Amennyiben a kuphiba elhanyagolhatd, a 3 csillagos betanitas helyett a 2 vagy 1
csillagos betanitas is megfelel lehet.

4. Alt-azimut mechanika

A legfényesebb csillagokra alapul6 betanitas els6sorban kezdd tavcsdhasznalok szamara lehet
érdekes, akik nem tajekozodnak még megfelel§ biztonsaggal az ég, mig a 2 csillagos betanitas a
csillagok neveit mar ismerd tavcsétulajdonosok szamara hasznos. Mindkét eljaras azonos
pontossagu beallitast tesz lehetévé.

Abetanitasra hasznalt csillagok kivalasztasanak szabalyai:

« A két csillag horizont feletti magassaga lehetéleg 15 és 60 fok kodzotti legyen, a két csillag
deklinacidja kozotti kulonbseég pedig 10 és 30 fok kozotti legyen

« Azimutban a két csillag kdzotti eltérés lehetéleg 45 és 135 fok kozotti legyen, ajanlott a 90 fok
kozotti érték.



V. A kézivezérld menurendszere

4.1. Amenuipontok elérése

A SynScan kézivezérl6 menuje csak a bekapcsolast kovet6 inicializalas utan elérhetd, valamint a
csillagokra végzett betanitas végeztével (ha ezt elinditotta). Amenurendszer hasznalatdhoz az ESC,
az ENTER és a két gorgetégomb hasznalhato.

A fentigombok miikédése:

ESC: visszatérés az el6z6 menlponthoz, vagy a folyamatban levé funkci6 megszakitasa.
Tobbszords lenyomasaval afémenube juthat.

ENTER: belépés egy almentbe, vagy a kivalasztott funkcio elinditasa.

Gorgetégombok: az adott szinten a meni tételeinek attekintése.

4.2. Gyorsgombok

A SynScan kézivezérlé gyakran hasznalt funkcidi gyorsgombok segitségével is elérhetbek. Ezek a
gombok akkor hasznalhatok, ha a kézivezérl6 éppen nem hajt végre semmiféle feladatot.
Amennyiben éppen végrehaijtas alatt all egy feladat, ez az ESC gomb lenyomasaval megszakithato,
majd a gyorsgombok ismét hasznalhatok.

A gyorsgombok és miikodésiik:

SETUP: a “Setup” ("Beallitas”) menu

TOUR: a“Deep Sky Tour” ("Mélyég-tura”) menupont
UTILITY: az “Utility Function” ("Egyéb funkciok”) menu

M: Messier-katalogus el6hivasa

NGC: NGC katalogus el6hivasa

IC: IC katalégus el6hivasa

PLANET: a “Solar System” ("Naprendszer”) menu el6hivasa

OBJECT: az “Object List” ("Objektumlista”) elérése, azon belll a “Named Star” (kb . “Fényes
csillag”) katalégus almentje

USER: az “User Object” ("Felhasznal6i objektumok”) menupont

ID: az “Identify” ("Azonositas”) menupont



V. Objektumok keresése

Szamos népszerll égi objektum érheté el a SynScan kézivezérl6ben tarolt adatbazisoknak
koszonhetben. Akivalasztott célpontra valo raallas funkcioja (Goto) elérheté mind a Teljes Gzemmaddban
(1.4.fejezet, 1.1éps), mind pedig az Egyszeri 6ragep (1.4. fejezet, 2. 1épés) lzemmaodban.

5.1. Messier-objektumok keresése

1. Objektum megkeresése:

Nyomija le az “M” gyorsgombot. Akijelz6n a “Messier Catalog / Messier =" szoveg jelenik meg, és a

kézivezérl6 varja, hogy az 1 és 110 kozotti azonositd szamot megadja.

Hasznalja a numerikus billentylket a szamok megadasahoz
Hasznalja a balra és jobbra gombokat a kurzor mozgatasahoz
3 jegyl, 0-val kezd6d6 szamokat is elfogad a kézivezérlé, pl: 001 =01=1

Nyomjale az ENTER gombot a kdvetkezd Iépéshez.

2. Az objektum adatainak megtekintése

Amennyiben az objektum a horizont alatt van, a kijelzén a “Below horizon” Uzenet jelenik meg 2
masodpercre. Ellenkez6 esetben az objektum azimutja és horizont feletti magassaga jelenik meg.

A gorgetbgombok hasznalataval szamos informacio kinyerhet6 az objektumrdél: J2000-ra érvényes
€gi koordinatai, fényessége (MAG=), keltének (Rise:), delelésének (Transit:) és nyugtanak (Set:)
idépontja, mérete (Size:) valamint a csillagkép neve (Constellation:)

Nyomjale az ENTER gombot a kovetkezd lépéshez.

3.Az objektum felkeresése

Akijelzén a “View Object?” kérdés jelenik meg.

Nyomijale az ESC gombot az el6z6 [épéshez valé visszatéréshez.

Nyomja le az ENTER gombot a tavcs6 kivant célpontra mozgatasahoz. A mozgatas befejeztével a
kézivezérl6 egy hangjelet ad, majd visszatér az el6z6 l|épésre. A mechanika oOragépe
automatikusan bekapcsol.

Az ESC gomb lenyomasaval a mechanika mozgatasa megallithato, ekkor a kijelzén a “Mount
stopped. Press any key...” Gzenet jelenik meg. Barmely gomb lenyomasara az el6z6 lépéshez tér
vissza.

Megjegyzés: Amechanika nem fog mozogni, amennyiben:

Az objektum a horizont alatt van

Alt-azimut mechanikak esetében az objektum horizont feletti magassaga meghaladja a beallitott
hatarértéket (I. 11.3. fejezet). Ebben az esetben a kijelzén a “Target over slew limit” Gzenet jelenik
meg.
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5.2.NGC és IC objektumok felkeresése

Az NGC és IC objektumok megkeresése hasonlé a Messier-objektumok megkereséséhez (5.1.
fejezet), a kovetkezd eltérésekkel:

« Nyomja le az “NGC” gombot az NGC katalogus eléréséhez. A kijelzén az “NGC Catalog / NGC ="
sor jelenik meg. Az NGC objektumok szama 1-t61 7840-ig terjed.

« Nyomija le az “IC” gombot az IC katalogus eléréséhez. A kijelzén az “IC Catalog / IC =" sor jelenik
meg. Az IC objektumok szama 1-t61 5386-ig terjed.

5.3.Abolygok és aHold felkeresése
1. Objektum kivalasztasa

Nyomja le a “PLANET” gombot. A kijelzén a “Solar System” jelenik meg a felsd sorban. Hasznalja a
gorgetégombokat a naprendszerbeli objektumok kozoétti bongészéshez, amely listdaban szerepel a
Merkur, Vénusz, Mars, Jupiter, Szaturnusz, Uranusz, Neptunusz és a Hold. Nyomja le az ENTER
gombot az objektum kivalasztasahoz.

2. Az objektum adatainak megtekintése

« Amennyiben a kivalasztott objektum a horizont alatt van, a kézivezérlon a “Below horizon” Gzenet
jelenik meg 2 masodpercig, egyébként az objektum azimutja és horizont feletti magassaga jelenik
meg.

« A gorgetbgombok segitségével az alabbi informaciok tekintheték meg a kijelzén: J2000 égi
koordinatak, kelés (Rise:), delelés (Transit:) és lenyugvas (Set:) id6pontja.

« Nyomjale azENTER gombot a kdvetkezs Iépéshez.
3.Azobjektum megkeresése
« Alépés hasonlé a Messier-objektumok megkereséséhez, |. 5.1. fejezet.

5.4. Caldwell-objektumok megkeresése
1. Objektum kivalasztasa

Nyomja le az “OBJECT” gombot. A kijelzén az “Object List” menu jelenik meg. A goérgetégombok
hasznalataval keresse meg a listaban a “Caldwell Catalog” elemet, majd nyomja le az ENTER
gombot. A kijelzén a “Caldwell Catalog / cald. #=" jelenik meg, amely utan az 1-t6l 109-ig terjed6
katalégusszam adhat6 meg.

2. Az objektum adatainak megtekintése

« Amlvelet hasonlé a Messier objektumok adatainak megtekintéséhez, . 5.1. fejezet.
3.Az objektum megkeresése

» Alépés hasonlé a Messier-objektumok megkereséséhez, |. 5.1. fejezet.
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5.5. SAO csillagok keresése
1. Objektum kivalasztasa

Nyomja le az “OBJECT” gombot a kézivezérlén. Akijelz6n az “Object List” jelenik meg a felsd sorban.
Agorgetbgombok segitségével keresse kia “SAQO Catalogu” tételt, majd nyomja le az ENTER gombot.
A kijelzén ekkor a “SAO Catalog / SAO 0000xx” jelenik meg. Ekkor van lehet6ség a 4 bal oldali
szamjegy megadasara (pl. SaO 0238xx). Nyomja le az ENTER gombot, ekkor a kézivezérl6
megjeleniti az elsd objektumot, amelynek az elsé 4 szamjegye megegyezik (pl. SAO 023801).

A gorgetégombok hasznalataval valassza ki a megfeleld utolsé két szamjegyet. Nyomja le az ENTER
gombot (pl. SAO 023825)

Megjegyzés: A SynScan kézivezérl6 adatbazisa csak a 8 magnitudonal fényesebb SAO-csillagokat
tartalmazza.

2. Az objektum adatainak megtekintése

A mivelet hasonlé a Messier objektumok adatainak megtekintéséhez, I. 5.1. fejezet.
3.Az objektum megkeresése

Alépés hasonlo a Messier-objektumok megkereséséhez, . 5.1. fejezet.

5.6 Fényes csillagok, kettdscsillagok és valtozocsillagok keresése
1. Objektum kivalasztasa
Nyomja le az “OBJECT” gombot a kézivezérlén. Akijelz6n az “Object List” jelenik meg a felsd sorban.

A gorgetégombok segitsegeével keresse ki a “Named Star”, “Double Stars” (Kett6scsillagok) vagy
“Variable Stars” (Valtozdcsillagok) tételt, majd nyomja le az ENTER gombot. A gérgetégombok
hasznalataval valassza ki a kivant objektumot, majd nyomja le az ENTER gombot.

2. Az objektum adatainak megtekintése
A mivelet hasonlé a Messier objektumok adatainak megtekintéséhez, I. 5.1. fejezet.

Megjegyzés: A 2. pontban kettdscsillagok esetében a szeparacio (Separation:) valamint a
pozicioszdg (Position Angle) is megjelenik. Valtozdcsillagok esetében a maximum és
minimumfényesség (Max.MAG=, Min.MAG=) jelenik meg, valamint a valtozas periédusa (Period=).

3.Az objektum megkeresése
Alépés hasonl6 a Messier-objektumok megkereséséhez, I. 5.1. fejezet.

5.7 Mélyég-tura

A SynScan kézivezérl6 képes az adott id6épontban lathaté és latvanyos mélyég-objektumok listajat
Osszeallitani, majd ezen végigvezetni a tavcsd hasznaldjat.

1. Objektum kivalasztasa

Nyomja le az “TOUR” gombot a kézivezérldén. Akijelzén a “Deep Sky Tour” jelenik meg a fels6 sorban.
Agorgetbgombok segitségével kikereshetd a kivant objektum, majd az ENTER gomb lenyomasaval a
tura elindithato.
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2. Az objektum adatainak megtekintése:

« AKijelzén megjelenik a katalégus neve, amelyhez a mélyég-objektum tartozik, valamint az adott
katalogusban a sorszama. Az objektum azimutja és horizont feletti magassaga az als6 sorban
lathato.

« A gorgetbgombok hasznalataval az objektum adatai is megtekintheték: J2000 égi koordinatai,
fényessége (MAG=), keltének (Rise:), delelésének (Transit:), és lenyugvasanak (Set:) idépontja,
valamint a csillagkép (Constellation:)

« Nyomjale azENTER gombot a kdvetkez6 Iépéshez.
3.Az objektum megkeresése
+ Alépéshasonl6 a Messier-objektumok megkereséséhez, |. 5.1. fejezet.

5.8. Felhasznaléi objektumok
Afelhasznalo 25 objektumot adhat a SynScan kézivezérl§ adatbazisahoz.
Uj objektum megaddsa:

1. Nyomja le az “USER" gombot, ekkor a kijelz6n az “User Object” jelenik meg. A gorgetégombok
hasznalataval keresse ki a “New Object” (Uj objektum) menltpontot, majd nyomja le az ENTER
gombot.

2.Aképernydn a “Coord. Type 1) RA/DEC 2) Axis” jelenik meg. Nyomja le az “1” gombot rektaszcenzid
és deklinaci6 megadasahoz, illetve nyomja le a “2” gombot foldi célpont koordinatinak
megadasahoz.

« Amennyiben rektaszcenzio és deklinacio megadasat valasztja, a kijelzon az éppen aktualis
koordinatak jelennek meg.

« Amennyiben a foldi célpontokhoz hasznalhaté koordinatakat valasztja, az aktualis tengely-
adatok jelennek meg. Az elsé szam a rektaszcenziés tengelyre, a masodik a deklinaciés
tengelyre vonatkozik.

3. Hasznalja a balra és jobbra gombokat a kurzor mozgatasahoz, illetve a numerikus billentylket az
adatok megadasahoz. A gorgetbgombok segitségével valtoztathatja az el6jeleket, amennyiben a
kurzor éppen eldjelen all. Nyomja le az ENTER gombot az adatok bevitele utan.

4. Akijelzén a “Save?” felirat jelenik meg.
« Nyomjale az ESC gombot az adatok mentése nélkuili tovabbi munkahoz.

« Nyomja le az ENTER gombot a koordinatak elmentéséhez. Hasznalja a gorgetbgombokat a 25
objektum valamelyikének kivalasztasahoz, majd nyomja le az ENTER gombot az adott
tarolohelyre valé mentéshez.

5. Akijelz6n a “View Object?” Uzenet jelenik meg.
« Nyomjale azENTER gombot a megadott koordinatakra valo mozgashoz.

« Nyomjale az ESC gombot a tavcsé mozgatasa nélkuli kilépéshez.
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Objektum visszakeresése:

1. Nyomija le az “USER” gombot. A kijelzdn az “User Object / Recall object” jelenik meg. Nyomja le az
ENTER gombot.

2. A gorgetdgombok hasznalataval keresse ki az 1 és 25 kozotti szammal ellatott megfelel
objektumot, majd nyomja le az ENTER gombot. Amennyiben a kivalasztott taroléhelyen még nincs
objektum, a SynScan kézivezérlé nem Iép tovabb.

3. Amennyiben volt az adott helyen tarolt objektum, ennek koordinatai jelennek meg. Nyomja meg az
ENTER gombot a tovabblépéshez.

4.Akijelz6n a “View Object?” Uzenet jelenik meg.

« Nyomja le az ENTER gombot a tavcs6 kivant koordinatakra mozgatasahoz. Amennyiben égi
objektumrol van sz, az 6ragep automatikusan bekapcsol.

« Nyomjale azESC gombot akilépéshez.
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6.1. Akovetési sebesség megvalasztasa
1. Keresse meg a “SETUP/Tracking” menupontot, és nyomja le az ENTER gombot.

2. A gorgetbgombok hasznalataval valassza ki a megfelel6 kovetési sebességet, majd nyomja le az
ENTER gombot:

- Sideral Rate (csillagsebesség): A mechanika a Fold forgasanak megfelel6 sebességgel,
csillagsebességgel koveti az objektumokat, csillagokat, mélyég-objektumokat és bolygokat.

« Lunar Rate (holdsebesség): Amechanika a Hold mozgasanak sebességével kdveti a Holdat.
« SolarRate (napsebesség): Amechanika a Nap latszolagos sebességével mozog
« Stop Tracking (6ragép ledllitasa): Az éragép funkcio kikapcsolasa

« PEC+Sideral (csillagsebesség betanitott korrekcidval): Amechanika csillagsebességgel koveti
az égi objektumokat, de a kovetés soran a sebességet az el6zbleg elvégzett betanitasnak
megfeleléen korrigalja a periodikus hibak kikliszobolése érdekében. (Csak ekvatorialis
mechanikak esetében).

Megjegyzés: A funkcié hasznalatahoz nem szukséges pontos (t6bb csillagos betanitas), de fontos a
pontos poélusraallas és parkoldpozicioban tortént bekapcsolas (1. 2.1. fejezet).

6.2. Holtjaték-kompenzacié

Amennyiben a fogaskerekek kovetkeztében holtjaték van, a tavcsé mozgatasa az iranygombok
lenyomasa utan bizonyos idé telik el, mielétt a tdvesé mozgasa megkezddédne. Ennek elkertlésére
egy ideig a beallitott sebességnél nagyobb sebességgel vezérelve a motorokat a SynScan
kézivezerl6 képes ennek a hatasnak a kompenzalasara, ami révén a tavesé mozgatasa azonnal
megkezdddik.

A funkcié hasznalatahoz meg kell adni a holtjaték mértékét mindkét tengelyre vontkozéan:
1. Keresse meg a “SETUP/Backlash” menupontot, majd nyomja le az ENTER gombot.

2. A kijelz6n az “Azm = X°XX’XX” “ vagy a “RA = X°XX'XX” “ jelenik meg. A jobbra-balra gombok
hasznalataval valamint a numerikus gombok lenyomasaval adja meg a holtjaték mertékét az
azimut-, illetve rektaszcenzidés tengelyre nézve. Nyomja le az ENTER gombot az adatok
bevitelehez és akovetkez6 lépéshez.

3. AKkijelzén az “Alt = X°XX’XX” “vagy a “DEC= X°XX’XX” “ jelenik meg. Adja meg a magassagi-, illetve
deklinaciés tengelyre vonatkozo holtjaték-értékeket, majd nyomjale az ENTER gombot.

Megjegyzés: a 0 érték a holtjaték-kompenzacio kikapcsolasat jelenti.

6.3. Amagassagitengely mozgasi hatarainak beallitasa

Az alt-azimut mechanikak esetében a magassagi tengelynél mechanikai okokbdl csak bizonyos
hatarok kozott lehetséges a mozgatas. Afelsé és az also hatar a felhasznalé altal megvaltoztathato.

« Amikor egy olyan objektumot kivan megtekinteni, amelynek pozicidja kivll esik a magassagi
tengely korlatain, a SynScan kézivezeérlén a “Target is over slew limit” Uzenet jelenik meg, és a
mechanika nem mozdul.
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« Amennyiben a fel és le iranygombokkal mozgatja a miszert, és ennek folyaman eléri a fenti
hatarokat, a SynScan kézivezérelf leallitia a mozgatast és az “Over slew limit. Slewing stop!”
Uzenetet jeleniti meg. Barmely gomb lenyomasara a magassagi tengely eredeti helyzetébe tér
vissza.

A kovetkezb Iépésekkel lehetséges a hatarok beallitasa:
1. Keresse meg a “SETUP/Elev. Limits” menupontot, majd nyomja le az ENTER gombot.

2. A gorgetbgombok segitségével valassza ki az “Enable” (engedélyezés) vagy “Disable” (letiltas)
menupontot, majd nyomjale az ENTER gombot.

3. Amennyiben a “Disable” (letiltas) lehetbséget valasztotta, a SynScan kézivezérld nem veszi
figyelembe a beallitott hatarokat.

4. Amennyiben az “Enable” (engedélyezés) lehetéséget valasztotta, lehet6ség van megadni afelsé és
alsé hatarokat:

« A Kkijelzén a “Set Alt Limits:” jelenik meg a fels6 sorban, az alsé sorban pedig az
“‘Upper=+XXX.X°®". Hasznadlja a jobbra-balra gombokat, valamint a numerikus billentylizetet a
fels6 hatar megadasahoz. A szam el6tt alloé elbjelet a gérgetégombokkal valtoztathatja meg.
Nyomja le az ENTER gombot az adatok beviteléhez és a tovabblépéshez.

« A kijelz6n a “Lower=+XXX.X*" jelenik meg. Az el6z6ekhez hasonlé modon adja meg az
adatokat.

6.4. Akiegészité enkoder ki- és bekapcsolasa

Néhany Sky-Watcher mechanika esetében a tengelyeken tovabbi enkdderek talalhatok, amelyek
hasznalataval a tadvcs6 manudlisan is mozgathaté anélkil, hogy a mechanika betanitasa ismét
szikségessé valna. Ezek az enkdderek a pontosabb miikddés érdekében kikapcsolhatdk, majd
tetsz6leges idépontban ismét bekapcsolhatok.

« 1.Keresse mega “SETUP/Aux. Encoder’ menupontot, és nyomjale az ENTER gombot.

« 2. A gorgetdgombok segitségével valasszon az “Enable” (engedélyez) vagy a “Disable” (letilt)
lehetéségek kozott, és nyomja meg az ENTER gombot.

Megjegyzés: Miutan az enkddereket ismét bekapcsolta, ajanlott a kézivezérld iranygombijaival
minden iranyban megmozgatni kissé a mechanikat, miel6tt a Goto-funkcié hasznalataval egy uj
objektumra allnara.

6.5. Azautoguider sebességének beallitasa

Az autoguider porttal is rendelkez6 mechanikak esetében az autoguiding soran elvégzett korrekcidk
sebessége is beallithatd.

« 1.Keresse meg a “SETUP/Auto Guide Speed” menupontot, és nyomjale az ENTER gombot.

« 2. A gorgetégombok segitségével keresse ki a megfelel6 vezérlési sebességet. Az elérhetd
értékek: 0.125X, 0.25X, 0.5X, 0.75X és 1X. A megfelel6 érték kivalasztasa utan nyomja le az
ENTER gombot.
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7.1. Kijelz6, billentylizet, hangjelzések
1. Keresse meg a “SETUP/Handset Setting” menlipontot, majd nyomja le az ENTER gombot.

2. Keresse kiaz “LCD Contrast” (kontraszt) mentpontot, majd a bal-jobb gombok hasznalataval allitsa
be akijelzd kontrasztjat.

3. Keresse ki a “Beep Volume” (hangjelzés hangereje) menupontot, majd a bal-jobb gombok
hasznalataval allitsa be a kivant hangerét.

4. Keresse ki a “LED Backlight” (hattérvilagitas) menupontot, majd a bal-jobb gombokkal allitsa be a
kivant er6sségu hattérvilagitast.

5. Nyomija le az ESC gombot a beallitasi menubdl valé kilépéshez.

7.2. Betanité csillagok szlirése

2 és 3 csillagos betanitas hasznalata esetében nem minden csillagpar, illetve csillagharmas
hasznalhaté megfeleléen. A SynScan kézivezérlében levé algoritmus biztositja a megfelel csillagok

kivalasztasat a 2. és 3. csillag esetében. A megjelend lista tovabbi sziirése ki és bekapcsolhato a
kovetkez6 lépésekkel:

1. Keresse meg a “SETUP/Alignment Stars/Adv. Filter” menupontot, €s nyomja le az ENTER gombot.
2.Agorgetbgombok hasznalataval keresse kiaz “OFF” (kikapcsolas) tételt a szlr6 kikapcsolasahoz.
3.Agdrgetdgombok hasznalataval keresse ki az “ON” (bekapcsolas) tételt a sziir6 bekapcsolasahoz.

Megjegyzés: Amennyiben a fenti szlir6funkciot kikapcsolja, a kézivezérl6 a kovetkezd szempontokat
tovabbrais figyelembe veszi:

« Abetanitasra hasznalt csillag legalabb 15 fokkal a horizont felett legyen
« Ekvatorialis mechanika esetében a deklinacio -75 és +75 fok kozotti legyen

« Alt-azimut mechanikak esetében a horizont feletti magassag 75 fok, vagy a felhasznal6 altal
beallitott felsd hatar alatt kell lennie (. 6.3. fejezet)

7.3. Abetanitasra hasznalhaté csillagok listajanak rendezése
1. Keresse ki a “SETUP/Alignment Stars/Sort by” menupontot, €s nyomja le azENTER gombot.

2. Hasznalja a gorget6égombokat a “Magnitude” (fényesseg) tétel kivalasztasahoz, és nyomja le az
ENTER gombot. Acsillagok a listaban a fényesebbtél a leghalvanyabbakig rendezve jelennek meg.

3. Hasznalja a gorgetégombokat az “Alphabet” (névsor) tétel kivalasztasahoz, és nyomja le az
ENTER gombot. Acsillagok névsorban jelennek meg a listaban.
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8.1. Datum, idépont, foldrajzi koordinatak, id6zéna, és nyari idoszamitas beallitasa
1.Nyomjale a“SETUP” gombot.

2. A gorgetbgombok segitségével keresse ki a “Date” (datum) tételt, majd nyomja le az ENTER
gombot a datum megadasahoz. A megadott datumot az ENTER gomb lenyomasaval rogzitheti, az
ESC gomb lenyomasaval pedig kiléphet a menlipontbdl (a datum formatuma mm/dd/yyyy, ahol
mm-honap, dd-nap, yyyy-€v)

3. A gorgetbgombok segitségével keresse ki a “Time” (id6pont) mendpontot, majd nyomja le az
ENTER gombot az id6pont megadasahoz. A megadott id6pontot az ENTER gomb lenyomasaval
rogzitheti, az ESC gomb lenyomasaval pedig kiléphez a mentpontbdl (az id6pont megadasa 24
oras formatumban torténik: 18:30:00 délutan 6:30-nak felel meg)

4. A gorget6égombok segitségével keresse ki az “Observ. Site” (megfigyel6hely) mentpontot, majd
nyomja le az ENTER gombot a foldrajzi koordinatak szerkesztéséhez. A bevitt adatokat az ENTER
gomb lenyomasaval rogzitheti, az ESC gombbal pedig kiléphet a mentpontbdl. Az idézéna
megadasat kovetden szintén az ENTER gomb lenyomasaval rogzitheti azt, az ESC gombbal pedig
kilépheta menupontbdl.

5. A gorgetégombok segitségeével keresse ki a “Daylight Saving” (nyari id6szamitas) menupontot, és
nyomja le az ENTER gombot. Ezt kovet6en a gorgetégombok segitségével valassza a “Yes” (nyari
id6szamitas) vagy “No” (téliidészamitas) lehet6ségeket, és nyomja le az ENTER gombot.

Megjegyzés: Az adatok bevitelérél részletesen a 2.2. fejezetben olvashat.
8.2. Amechanika ujbéli betanitasa

Hasznalat kozben a tapellatas ki- és bekapcsolasa nélkul is barmikor van lehet6ség a mechanika
ismételt betanitasara.

1. Keresse ki a “SETUP/Alignment” mentpontot és nyomjale az ENTER gombot.

2. A gorgetégombok segitségével valassza ki a megfelel6 betanitasi médot, majd nyomja le az
ENTER gombot. Abetanitasi folyamatrél részletesen a lll. fejezetben olvashat.

8.3. Pozicid kijelzése
1. Keresse kia “UTILITY FUNC/Show Position” menupontot, majd nyomja le az ENTER gombot.
2.Agorgetégombok hasznalataval a kovetkezd koordinatak kozott valaszthat:
« Dec/RA: Az égi koordinatakat jelzi ki
« Alt/Azm: Az objektum azimutjat és horizont feletti magassagat jelzi ki.

« Ax1/Ax2: A mechanika bels6 koordinatait jelzi. Ax1 jelenti a deklinaciés vagy magassagi tengely
helyzetét, mig az Ax2 arektaszcenzios, illetve azimut tengelyre vonatkozik.

Tipp: Az iranygombok hasznalataval a tavcsé tovabbra is mozgathato, igy az aktualisan kijelzett
koordinatak segitségével is tajekozdédhat az égen.

8.4.1d6pont és helyi csillagidé

Keresse ki az “UTILITY FUNC/Show Information/Time” menupontot és nyomja le az ENTER gmbot a
helyiidé és a helyi csillagidé kijelzéséhez. Az ESC gomb lenyomasaval visszatérhet a menupontbal.

8.5. Verzidinformaciok megjelenitése

Keresse ki az “UTILITY FUNC/Show Information/Version” menlpontot és nyomja le az ENTER
gombot. Nyomja le az ESC gombot a kilépéshez.
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 H.C.Firmware: a kézivezérl6 szoftverének verzidszama
« Database: Atarolt adatbazisok verziészama

 H.C.Hardware: Akézivezérlé hardverének verzidszama

Motor Controller: Amotorvezérld aramkorok verziéoszama

H.C. Serial #: Akézivezérl6 sorozatszama

8.6. Homérséklet kijelzése

Keresse ki az “UTILITY FUNC/Show Information/Temperature” menupontot és nyomja le az ENTER
gombot a hémeérséklet megjelenitéséhez. Nyomjale az ESC gombot a kilépéshez.

8.7. Tapfesziiltség kijelzése

Keresse ki az “UTILITY FUNC/Show Information/Power Voltage” menupontot a tapvesziltség
kijelzéséhez. Nyomja le az ESC gombot a kilépéshez.

8.8. APolaris helyzetének kijelzése

Keresse ki az “UTILITY FUNC/Show Information/Polaris Pos.” menltpontot és nyomja le az ENTER
gombot. A kijelzén a “Polaris Position in P.Scope = HH:MM” (izenet jelenik meg. Nyomja le az ESC
gombot a kilépéshez. Amikor a pélustavcsovet hasznélja, ennek szamlemezét egy 12 6ras
hagyomanyos ora szamlapjaként elképzelve, a fenti adat alapjan megbecsulheté a Sarkcsillag
helyzete a latbmezbben.

8.9. Pdlusraallasi hibakijelzése

Keresse ki az “UTILITY FUNC/Show Information/P.A Error” menlUpontot és nyomja le az ENTER
gombot. A kijelzén a “Mel=+DDD°MM’SS Maz=+DDD°MM’'SS” Uzenet jelenik meg. A “Mel” érték a
polustol vald eltérés magassagban, mig a “Maz” érték az eltérés azimutban. Ez az adat csak 2 vagy 3
csillagra végzett betanitas utan érhet6 el.

8.10. Pélustavcso megyvilagitasanak fényereje
Ez afunkcidé csak megvilagitott pdlustavcsével ellatott mechanikak esetében hasznalhato.
1. Keresse kiaz “UTILITY FUNC/Polar Scope LED” menupontot és nyomja le az ENTER gombot.

2. Hasznalja a bal-jobb gombokat a kivant megvilagitasi er6sseg beallitasahoz. Nyomja le az ENTER
gombot a beallitas rogzitéséhez.

8.11. Objektumok azonositasa
Abetanitast kovetéen a SynScan kézivezérld alkalmas a tavcsében latott égtertlet azonositasarais.

1. Allitsa az azonositani kivant objektumot a latémezé kézepére.
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2. Nyomija le az “ID” gombot a kézivezérlén. A kijelzdn a “Identify: Searching...” Gzenet jelenik meg,
mikdzben a kézivezérld a tarolt adatbazisok alapjan probalja azonositani az objektumot a megadott
hely 5 fokos kdrnyezetében.

3.Akijelzén a “No object found” felirat jelenik meg, ha a kézivezérl6 nem talalt megfelel6 objektumot.

4. Amennyiben a latdbmezd 5 fokos kornyezetében talalt megfelel6 objektumot, ennek neve jelenik
meg a felsd sorban, illetve tavolsaga az alsé sorban a latomez6 kdzepétél.

5. Amennyiben tobb objektum is elérhet6, a gorgetbgombok segitségével lapozhat a listaban.

6. Nyomja le az ENTER gombot egy objektum kivalasztasahoz, majd a gorgetbgombok segitségével
valassza ki a megfelel6 adatot az alabbiak kdzul: J2000 égi koordinatak, fényesség (MAG=), kelési
(Rise:), delelési (Transit:) és nyugvasi (Set:) idépont, méret (Size:) valamint a csillagkép
(Constellation:) neve.

7.Nyomjale az ESC gombot a kilépéshez.

8.12. Azenkoéderek szinkronizalasa

Amennyiben a mechanika elvesztette a betanitast, példaul amiatt, hogy manualisan mozgatta a
tavcsovet, a célra allasi pontossag nem lesz megfeleld.

Feltéve, hogy magat a mechanikat (a haromlabat) nem mozditotta el, lehetéség van a Goto-funkcio
pontossaganak visszaallitasara az enkodderek szinkronizalasaval.

1. Keresse meg a “SETUP/Sync. Encoder” menupontot és nyomjale az ENTER gombot.

2. Hasznalja a gorgetbgombokat egy betanitasra hasznalando csillag kivalasztasahoz, majd nyomja
le az ENTER gombot. Amechanika a tavcsovet a kivalasztott csillag iranyaba mozgatja el.

3. Amechanika mozgasanak leallasa utan hasznalja az iranygombokat a csillag kozépre igazitasahoz
alatobmezdben, majd nyomjale az ENTER gombot.

4. A kijelzén a “Sync Encoder Completed” Gzenet jelenik meg. Nyomja le barmelyik gombot a
kilépéshez.



IX. Osszekapcsolas szamitogéppel

9.1. Csillagaszati programokkal valé hasznalat

Miutdn a SynScan kézivezérld inicializalasa befejez6dott, képes szamitdogéppel vald
kapcsolatfelvételre a beépitett RS-232C porton keresztll. Amennyiben a szamitdégépen nincs RS-
232C soros port, egy USB-soros port atalakitora is szukség van. Csatlakoztassa a SynScan
kézivezérl6t és a szamitdgépet a mellékelt PC-Link kabellel (Rj12 - D-Sub 9).

Alegtdbb népszer( csillagaszati alkalmazas képes a SynScan kézivezérlével valo egyuttmikodésre:

« Planetariumprogramok: kattintson egy objektumra a szamitogép képernyéjén, ezt kovetben
lehetéség van atavcsovet a kivalasztott célpontrairanyitani.

« Autoguider programok: ezek a szoftverek képesek a mechanika vezetési hibainak kikiszobolésére
hosszu expozicios idejl asztrofotok készitése soran.

Megjegyzés: A SynScan kézivezeérl6 nem képes egyuttmiikddni ezekkel a szoftverekkel a kdvetkezd
esetekben:

« éppen GPS adatokat vesz (12.2. fejezet)
« aPEC (periodikus hibakorrekcio) betanitasa alatt

« PCDirectmode (l.9.2. fejezet) lzemmaodban

9.2. PC Direct mod (kozvetlen kapcsolat)

Ebben az lzemmaddban a kézivezérlé a 9.1. pontban leirtak szerint kapcsolddik a szamitégéphez, de
csupan egy kozvetitdé eszkdzként mikodik, a mechanika motorjait kdzvetlenul a szamitégépen futd
program vezerli.

APC Direct mod altalaban a motorvezérld aramkorok szoftverének frissitésére szolgal.

« Keresse ki az “UTILITY FUNC/PC Direct Mode” menupontot és nyomja le az ENTER gombot. A
kijelzén a “PC Direct Mode / Press ESC to Exit” felirat jelenik meg.

« Nyomja le és tartsa lenyomva az ESC gombot legalabb 1 masodpercig az Gzemmaodbadl vald
kilépéshez.

« Ebbenazizemmoddbanis lehetésége van a felhasznaldnak a tavcsé mozgatasara az iranygombok
segitsegeével.



X. Szoftverfrissités

10.1. Hardverkovetelmények
1. SynScan kézivezérl6 3.0-as, vagy frissebb szoftververzidval.
2. Windows 95-tel vagy késdbbi verzidval telepitett szamitogep.
3. RS-232C soros port a szamitdgépen, vagy ennek hianyaban egy USB-soros port atalakito.

4. APC-Link kabel, amely a mechanikaval egytt érkezett.

5. Egy 7,5-12V kozdotti tapfeszlltséget biztositod tapegység, amely legalabb 100 mA teljesitményre
képes.

10.2. El6késziiletek
1. Hozzon |étre egy Uj konyvtarat a szamitogépen (pl. C:\Synscan) a fajlok tarolasahoz.

2. Toltse le a SynScan Firmware Loader programot a http://www.skywatcher.com/ cimrél, és
csomagolja ki a “SynScanFirmwarelLoader.exe” programot a fent Iétrehozott kdnyvtarba.

3. Toltse le alegfrissebb firmware-t, amely egy .SSF f3jl. Helyezze ezt afijlt is a fenti kdnyvtarba.

10.3. Aszoftververzio6 frissitése
1. Csatlakoztassa a szamitogépet a SynScan kézivezérldvel.

2. Nyomja le a “0” és “8” gombokat egyidejlileg, mikdozben bekapcsolja a kézivezérl6 tapellatasat. A
kézivezérl6 egy hangjelzés utan a “SynScan Update” lzenetet adja.

3. Aszamitogeépen inditsa el a SynScanFirmwarelLoader.exe programot, amely a 10.3a abran lathato
modon indul el.

iz SynScan Firmware Loz _ ol x|

SynScan Firmware Loader
Ver. 3.2

Firrmware File: || Browsze

[ Enforce database update

[v Auto-detect COM Part COM Port
HC. Yerzion

10.3a abra

« Kattinson a “Browse” (Tall6z) gombra a megfelel .SSF fajl kivalasztasahoz

« Jeldlje be az “Enforce database update” (adatbazisok frissitése) dobozt a kézivezérlében tarolt
adatbazisok frissitéséhez. Amennyiben ez nincs bekapcsolva, a frissitéprogram donti el, szukség

van-e az adatbazisok frissitésére.
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« Kattintson az “Auto-detect COM port” dobozra (kapcsolddasi port automatikus keresése), igy a
program automatikusan megkeresi, melyik porton csatlakozik a SynScan kézivezérld a
szamitogéphez. Amennyiben ezt nem valasztja ki, meg kell adnia a soros port szamata “COM port”
legordiulé mezdben.

« Jeldlje be a “HC Version” (kézivezeérl6 verzioszama) dobozt a hardver, szoftver és az adatbazis
verzidjanak ellenérzésehez.

« Kattintson az “Update” (frissités) gombra a kézivezérl6 frissitéséhez.
4. Afolyamat elkezdése utan a program az ablak alsé részében mutatja a folyamat elérehaladtat.

5. Afolyamat befejezése utan az “Update Complete” Gzenet jelenik meg az ablak alsé részén.

10.4. Hibakeresés

1. Amennyiben a “Cannot connect to a SynScan hand control” Gizenet jelenik meg az “Update” gomb
vagy a “H.C. Version” gomb lenyomasa utan, zarja be az ablakot, és probalja ismét a gomb
lenyomasaval elinditani a kivant feladatot. Amennyiben az Uzenet uUjra megjelenik, ellenérizze a
kabelek csatlakozasat, valamint az USB-soros atalakito mikodeését.

2. Amennyiben a szoftverfrissités sikertelen, a “Firmware update failed. Cycle power to SynScan and
try again!” Uzenet jelenik meg. Zarja be az ablakot, és kapcsolja ki a kézivezérlét, majd probalja
ismét a szoftverfrissitést.

3. Amennyiben a szoftverfrissités a folyamat kbzepén szakad meg, nyomja le a “SETUP” gombot a
kézivezérl6n, és probaljon masik kommunikacids sebességet valasztani:

» Mi-kozepes sebesség

« Lo-alacsony sebesség



XI. Tovabbi funkciok

11.1. Tavcso parkoldhelyzetbe allitasa

Amennyiben a tavcsdvet nem mozgatta el az észlelés utan, lehetéség van a taveso parkoldpozicidba
allitasara, amellyel a beallitasi adatok elmenthetdk, és igy a kdvetkez6 alkalommal nincs szukség a
mechanika betanitasara.

Parkoléhelyzetbe allas

1. Keresse ki a menubél az “UTILITY FUNC/Park Scope” mentpontot, és nyomja le az ENTER
gombot.

« 2.AKkijelzén a “Park to...” Uzenet jelenik meg, majd a gorgetégombok segitségével valassza ki a
kivant poziciot, majd nyomjale az ENTER gombot:

« Home Position (parkolopozicid): a taves6 parkolopozicidba allitasa (1. 2.2.1. fejezet)
« CurrentPos. (jelenlegi pozicio): atavcsé ajelenlegi helyzetében marad
« Customer Pos. (egyéni pozicio): egy el6z6leg megadott parkolépozicidba keril vissza a tavcsé.

3. Amechanika a megadott parkoldallasba fordul (kivéve a Current Pos. tétel kivalasztasakor), majd a
kézivezerl6 egy hosszu hangjelzést ad. Akijelzén a “Position saved. Turn off power.” Uzenet jelenik
meg.

4. Kapcsolja ki a mechanika tapellatasat, vagy nyomja le az ESC gombot a parkoléallasba mozgatas
megszakitasahoz.

Visszatérés
« Kapcsolja be a mechanika tapellatasat.
« Haladjon végig az alapvet6 beallitasilépéseken.

« A kézivezérld kijelz6jén megjelend kérdés ("Start from park pos.? 1) Yes 2) No”) valassza a
kovetkezbk egyiket:

= Nyomjale az“1” gombot a parkolépozicidbdl valé indulashoz. Ezt kdvetéen a kézivezérld készen
all ateljes lzemmaodban valé mikodésre.

= Nyomja le a “2” gombot az el6z6leg elmentett parkoldpozicid, valamint a betanitasi adatok
eldobasahoz.

11.2. Acélraallasi pontossag javitasa

A PAE (Pointing Accurracy Enhancement) révén az égbolt egyes tertletein pontosabb célradllast tesz
lehetéve.

Az 1, 2 vagy 3 csillagos betanitas utan a tavcs6é még mindig kissé a kivalasztott célpont mellé allhat,
szamos okbdl kifolyélag, amelynek mértéke az égbolt egyes részein mas és mas lehet.

A kézivezérld az eégboltot 85 kisebb részre osztja, amelyeken belul meghatarozhat6é a célra allas
hibaja, igy a legkozelebbi alkalommal, amikor ezen az égtertleten hasznalja a Goto-funkciét, a tarolt
adatok segitségével a mechanika pontosabban allhat ra a célpontra.

Ez a funkcio kalondsen hasznos lehet az igen halvany mélyég-objektumok megfigyelésekor, valamint
obszervatériumifelallitaskor.
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Afunkcié hasznalata:
1.Végezzeelaz 1, 2, vagy 3 csillagos betanitast.

2 Valasszon ki egy célpontot az égen egy csillagtérképrdl vagy planetariumprogrambdl, majd a
kézivezérl6 hasznalataval a Goto-funkcio segitségevel allitsa a tavcsovet a kivalasztott célpontra.

3. Akalibracio megkezdéséhez a kovetkezd lehetb6ségek kozul valaszthat:

Nyomijale az “UTILITY” gombot, keresse ki a “PAE/PAE align” menutpontot, majd nyomjale az ENTER
gombot.

Nyomija le és tartsa lenyomva két masodpercig az ESC gombot.

4. Akijelz6n a “Center Object:” Uzenet jelenik meg a felsd sorban, valamint a beallitott objektum neve
az also sorban. (Amennyiben a célpontra szamitogép segitségével allt ra, az alsé sorban a “The
last target” Uzenet jelenik meg). Hasznalja az iranygombokat az objektum latémezd kdzepére
allitasahoz. Ugyeljen ra, hogy a bedllitas soran az utolsoként hasznalt billenty( a fel, illetve jobbra
gomb legyen.

5. Ismételje meg a 2-5 Iépéseket az égbolt kulonb6zb tertletein.
Megjegyzések:

« Amikor a SynScan kézivezérlé egy égi objektumra all ra, automatikusan ellenérzi, hogy az adott
tertileten rendelkezésre all-e PAE adat, és a korrekcidkat alkalmazza a beallitas soran.

« Amennyiben ugyanazon az égteruleten tobb beallitast végez, az utolsé beadllitds eredménye
mentddik el.

« Akalibralasi adatok torléséhez hasznaljaaz “UTILITY > PAE > Clear PAE data” menupontot.
« Ezekakalibracios adatok automatikusan torlédnek az 1, 2 vagy 3 csillagra végzett beallitasok utan.

11.3. Pélusraallas polustavcso nélkil
Apolusraallasi funkcio segithet az ekvatorialis mechanikak pontosabb polusra allasaban.
Lépések:

1. Végezzen el egy 2 vagy 3 csillagos beallitast. A beallitas végén a kézivezeérld kijelzi a polusra allas
hibajat (3.3. fejezet). Ennek felhasznalasaval elddnthetd, hogy szikség van-e a beallitas
pontositasara.

2. Nyomja le a “SETUP” gombot, majd keresse meg az “Alignment/Polar Align.” menupontot, és
nyomjale az ENTER gombot.

3.Akijelzén a “Select a Star” (valasszon csillagot) uzenet jelenik meg.
« Hasznalja a gorgetégombokat egy csillag kivalasztasahoz, majd nyomjale az ENTER gombot.
« Eztkdvet6en a mechanika a kivalasztott referenciacsillagra all ra.

4. Az iranygombok segitségevel allitsa a latomez6 kozepére a kivalasztott referenciacsillagot.
Ugyeljenra, hogy a beallitas utolsoé Iépéseként mindig a jobbra és fel gombokat hasznalja.
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5. A kijelzén ismét megjelenik a pdélusraallas hibaja. A “Mel” jelzi a hibat magssagban, mig a “Maz”
értéke a hibat adja meg azimut iranyban. Ezen értékek felhasznalasaval megbecsilhetd a
szlukséges korrekcié mértéke. Nyomjale az ENTER gombotismét a kdvetkezd Iépéshez.

6. Amechanika egy Uj poziciora all ra. Miutan a raallas megtortént, a kijelzén az “Adjust Az/Lat:” Gzenet
jelenik meg. Ekkor a mechanika allitocsavarjaival (és nem a kézivezérl gombijaival, vagy a tavcso
mozgatasaval) allitsa az Uj referenciacsillagot el6szér a keresétavcsd, majd a fémiszer
latdmezejének kozepére. Ezt kdvetéen nyomjale az ENTER gombot.

7. Lépjen be ismét az “Alignment” (betanitds) menupontba, és ismételje meg a 2 vagy 3 csillagos
betaniatast, es ellenérizze az Ujabb betanitas utan megadott hibaértékeket. Ismételje a 2-7
lépéseket egészen addig, amig a hiba az elfogadhato szint ala csokken. Altalaban 1 szogperc alatti
pontossagis elérhetd.

Megjegyzések:

« Afolyamatbarmikor megszakithaté az ESC gomb lenyomasaval.

« Az eredeti polusraallas nem lehet tul nagy hibaval terhelt, ellenkezé esetben a mechanika allitasi
lehetéségei nem teszik lehetdvé a korrekcidkat.

« Ebbenazesetben szikséges szalkeresztes okularhasznalata a 2 és 3 csillagos beallitasok soran.

« Altalaban a tavcsd-mechanika kuphibaja jelentésen csdkkenti ennek az eljarasnak a pontossagat,
igy ajanlott ennek a hibanak a kikiszobolése vagy csokkentése a pontos polusraallas elvégzése
el6tt (1. 1. fUggelék).

« Ajanlott ellen6rizni a beallitasok pontossagat 2 vagy 3 csillagos beallitasok utan az égbolt
kulonboz6 részein levé objektumok felkeresésével. Amennyiben jelentds hibat észlel a célpontokra
allas soran, ajanlatos megismételni a beallitast mas csillagok hasznalataval.

11.4. Kameravezérlés

A SynScan kézivezérlé képes DSLR kamerak vezérlésére asztrofotok készitéséhez. Lehetéség van 8
expozicios id6 - felvételszam paraméterparos beallitasara, majd ezt kdvetéen a kamerat vezérelve a
felvételek automatikusan készulnek.

Afunkcidé hasznalatahoz a kameran megfeleld csatlakozonak kell lennie, és B-id6re kell allitva lennie.
A kamera csatlakoztatasa

1. A SNAP port hasznalataval a mechanikan: szamos Sky-Watcher ekvatorialis mechanika (pl. AZ-
EQ6 GT és EQ8) rendelkezik SNAP porttal, amely csatlakoztathaté a kamerahoz.

2. A SynScan kézivezérlén levé tobbfunkcios csatlakozo hasznalataval, amelybdl 2 csatlakozot
hasznalt a vezérlésre (l. 3. fuggelékben a SHUTTER és COMMON csatlakozokat). A kameranak
megfelel6 kabel hasznalatara van szikség a funkcié hasznalatahoz.
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Paraméterek beallitasa

1. Nyomija le az “UTILITY” gombot, keresse meg a “Camera Control / Configuration” menupontot, és
nyomjale azENTER gombot.

2.Agorgetbgombok hasznalataval keresse ki a megfelel6 paraméterparost:

Select a Group
1. mm:ss X 000

Az els6 szam (1) a paraméterparos indexe; az “mm:ss” adat az expozicid hossza
(perc:masodperc), mig az utolsé 3 szam az elkészitendd felvételek szama. Az ENTER gomb
lenyomasaval a kivant paros kivalaszthato.

3. Az alabbi abran az els6é sor mutatja a kivalasztott csoport adatainak szerkesztését. A masodik
sorban az expozicios id6 szerkeszthetd.

Shooting#1: 003
Release mm:ss

« Hasznalja a balra és jobbra gombokat, valamint a numerikus billenty(iket az adatok beviteléhez.
Nyomjale az ENTER gombot az expozicids id6 rogzitéséhez.

« A kovetkezé Iépésben az elkészitendd felvételek szamanak megadasara van mod, az alabbi
abra szerint.Hasznalja a balra és jobbra gombokat, valamint a numerikus billenty(iket az adatok
beviteléhez. Nyomjale az ENTER gombot az adatok rogzitéséhez.

Edit Group#1
Repeats 000

« Eztkovetben akézivezerlé a 2. lépésben leirt allapotba kerul.
Megjegyzés: Egy csoport letiltasahoz allitsa az elkészitend6 képek szamat 0-ra.

4. Acsoportok paramétereinek beallitasa utdn nyomjale az ESC gombot akilépéshez.

Sorozatfelvételek készitése
1. Allitsa a kamerat B-idére.

2. Nyomija le az “UTILITY” gombot a kézivezérlén, majd keresse meg a “Camera Control / Shoot”
menupontot, és nyomjale azENTER gombot.
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3.ASynScan kézivezérld megkezdi a felvételek készitését, a kijelzén pedig ennek allapota lathato:

Shooting#1: 003
Release mm:ss

« Afelsd sor mutatja a kivalasztott paramétercsoport sorszamat, valamint az éppen készités alatt
all6 felvétel sorszamat.

« Azalsé sor mutatja az adott felvételbél hatralevd expozicios idét.

« Minden felvétel elkészitése utan a kézivezérlé hangjelzést ad, majd 2 masodperc varakozas
utan megkezdi a kovetkez6 felvétel elkészitését.

4. A sorozatfelvételek készitése soran lehetéség van az ESC gomb lenyomasaval megallitani a
felvételsorozatot. Ekkor a kijelzén a “Shoot Suspended. 1) Resume 3) Exit” Gizenet jelenik meg. Az
“1” gomb lenyomasaval a felvételsorozat folytatodik, a “3” lenyomasaval pedig megszakad.

Shoot Suspended
1) Resume 3) Exit

11.5. Periodikus hiba korrekcié (PEC)
Aperiodikus hiba korrekcioja csak ekvatorialis mechanikaknal alkalmazhato.

Minden ekvatorialis mechanika rendelkezik bizonyos mértékli kovetési hibaval, amely
észrevehetetlen vizualis megfigyeléseknél, de fotografikus észleléshez nem megfeleld. A periodikus
hiba korrekcidja lehetbve teszi a kovetés pontossaganak novelését.

A mechanikatdél figgden kétféle megoldas létezik. Az egyik a szoftveres megoldas (SPEC), amely
elérhetd a Sky-Watcher EQ3/EQ5/HEQ5/EQ6 Pro mechanikaknal. A masik az allandé (permanent)
megoldas (PPEC), amely a Sky-Watcher AZ-EQ6 GT és EQ8 mechanikaknal érhet6 el. A SynScan
kézivezerl6 felismeri a mechanika tipusat, és a megfelel6 modszert alkalmazza. A PEC egy
adatfelvételre majd visszajatszasra alapulé megoldas.

PEC betanitas:
1. Allitsa pélusra az ekvatorialis mechanikat, majd végezze el a szokasos betanitast.

2. Valasszon egy csillagot az égi egyenlité kdzelében, allitsa ra a tavcsovet, majd kapcsolja be az
oragépet. Helyezze a csillagot a latomezd kozepére.

3. Az “UTILITY FUNC/PEC Training” menupont kivalasztasa utan a kijelzén a “Select Speed: 1)
0.125X 2)0.25X” jelenik meg, amely a korrekciokhoz alkalmazott sebességet jelzi. Ajanlott a
0,125x-0s sebesseég a kisebb latbmezbkhoz, a 0,25x pedig a nagyobb latomezdkhoz. Valassza ki a
megfelelétaz “1” vagy “2” gomb lenyomasaval.
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4. A betanitas soran a kézivezérl6n az eltelt id6 lathatd. Hasznalja a balra és jobbra gombokat a
mechanika vezetési hibainak korrigalasara, a csillag latomez6 kdzepén tartasara. A betanitas
végén a kézivezérl6 hangjelzést ad, valamint az id6 kijelzése megszlnik a kijelzén. A betanitashoz
szukséges id6 az egyes mechanikaknal eltérd.

Az adatok visszajatszasa

Az adatok felvétele utan valassza ki a “Setup/Tracking/PEC+Sideral” menlpontot. Ennek
kovetkeztében az dragép csillagsebességgel mikddni kezd, mikdzben az el6zé l1épésben felvett
korrekciokat is alkalmazza az égbolt kovetése soran. Barmely masik kovetési sebesség esetén a
PEC-adatokat a mechanika nem hasznalja fel.

Megjegyzések:

« Ajanlott nagy nagyitast ado okularral végezni a PEC betanitasat. Szamitégéppel 6sszekotott
webkamera is hasznos lehet.

« PPEC-képes ekvatoridlis mechanikak esetén autoguider is alkalmazhat6 a PEC betanitas soran.
Ekkor ajanlott az autoguiding bekapcsolasa legalabb egy perccel a PEC betanitas elinditasa el6tt.
Ebben az esetben a betanitasiid6 akar kétszerese is lehet a hagyomanyos PEC betanitasnak.

1. A PEC csak a rektaszcenzids tengelyen jelentkezé hibakat korrigalja, igy a pontos polusraallas
elengedhetetlen.

2. APEC visszajatszas megkezdése utan ajanlatos legalabb egy ciklust varni a felvételek elkezdése
el6tt.

3. APEC adatok elmentése érdekében kikapcsolas elétt parkoloallasba kell vezetni a mechanikat (I.
11.1 fejezet). APPEC-képes mechanikak esetében erre nincs szukség.

11.6. Automatikus parkolépozicé

Néhany Sky-Watcher ekvatorialis mechanika (pl. az EQ8) képes arra, hogy a tapellatas bekapcsolasa
utan automatikusan egy elére beallitott kezdépozicibba mozgassa a tavcsovet. Ennek a helyzetnek a
beallitasa a kovetkez6képpen torténik:

1. Allitsa pontosan pélusra a mechanikat.
2. Kapcsolja ki a tapellatast, majd kapcsolja vissza, és végezze el a kézivezerl6 inicializalasat.

3. Amikor a kijelzén az “Auto-Home?” lzenet megjelenik, nyomja le az “1” gombot a tavcsd megfelel§
poziciéba mozgatasahoz.

4. Fejezze be a hatralevd inicializalasilépéseket

5.Veégezze el az 1 csillagos betanitast.

6.Az 1 csillagos betanitas végén a kijelzén az “Update H.P.O? 1) No 2) Yes” jelenik meg.
« Nyomijale az“1” gombot a mar eltarolt pozicié megbrzéséhez.

« Nyomijale a“2” gombot az uj pozicié rogzitéséhez.



Xll. SynScan GPS modul hasznalata

Lehetéség van a SynScan GPS modul megvasarlasara is, amely pontos foldrajzi koordinatakkal és
id6adatokkal segiti a pontos beallitast.

12.1 Akézivezérl6 és a SynScan GPS modul inicializalasa

A SynScan GPS modul és a SynScan kézivezérl§ inizializalasa kis meértékben eltér a szokasos GPS
moduloktol.

1. Csatlakoztassa a SynScan GPS modult a kézivezérl6 tobbfunkcids csatlakozéjahoz (6 tlis Rj12) a
kézivezérl6 aljan, a kozéps6 részen. Helyezze a GPS modult egy vizszintes helyre és kapcsolja be
a mechanikat.

2. Amikor a SynScan kézivezeérl6 felépitette a kapcsolatot a GPS modullal, a helyi id6zéna beallitasat
kéri a felhasznalotol:

« Hasznalja a balra és jobbra gombokat a kurzor mozgatasahoz

« Hasznalja a gérgetbgombokat az id6zdna eldjelének megvaltoztatasahoz. Hasznalja a “+” jelet

a keletiféltekén, és a“-” jelet a nyugati féltekén.
« Hasznalja a numerikus billentylizetet az id6zéna megadasahoz +/- hh:mm formaban.
« Nyomjale azENTER gombot az adatok beviteléhez.

3.Akézivezerl6 ekkor a nyariid6szamitas beallitasara lép. Agorgetégombok hasznalataval valasszon
a “Yes” (nyari id6szamitas) illetve “No” (téli idészamitas) lehetéségek kdzull, majd nyomja meg az
ENTER gombot.

4. Akézivezérlén a “GPS Fixing...” Uzenet jelenik meg, ami jelzi, hogy a mechanika GPS miholdakat
keres.

5. Miutan a miiholdakat megtalalta, a kézivezeérld inicializalasi folyamata folytatodik.

12.2. AGPS informaciok ellenérzése

1. Csatlakoztassa a SynScan GPS modult a kézivezérl6 tobbfunkcios csatlakozéjahoz (6 tls Rj12) a
kézivezeérl6 aljan, a kdozépsé részen. Helyezze a GPS modult egy vizszintes helyre és kapcsolja be
a mechanikat.

2.Lépjenbe az “UTILITY Func/GPS” menupontba.

3. Akézivezérldén a “GPS Fixing...” Uzenet jelenik meg, ami jelzi, hogy a mechanika GPS m{iholdakat
keres.

4. Miutdn a GPS miholdakat megtaldlta, a kijelzén a “GPS information:” Uzenet jelenik meg.
Hasznalja a gorgetbgombokat a kulonféle adatok kozotti valtashoz:

M.O.V: Helyi magneses deklinacio TimeZone:helyiid6zona

Lat: Foldrajzi szélesség LST: helyi csillagidé

Lo: Foldrajzihosszusag Elevation: tengerszint feletti magassag
Date: Helyi datum Quality: a GPSjel er6ssége

UT: Greenwich-i kdzépidd Number of SV: a lathaté GPS holdak szama

LT: Helyiido # of SV (fix): a hasznalt GPS holdak szama



|. Fuggelek: A kuphiba

Amennyiben a tavcsd optikai tengelye nem pontosan meréleges a mechanika deklinacios tengelyére,
ugynevezett kuphiba lép fel. Ez a hiba csOkkenti a mechanika Goto-funkcidjanak pontossagat és a
polusraallas pontossagat.

Akuphibaellenérzése

1. Végezzen el egy igen pontos poélusraallast, majd egy 2 csillagos betanitast. A két csillagot valassza a
meridian azonos oldalardl, méghozza ugy, hogy a két csillag kdzott deklinacioban 10 és 30 fok kozotti
kulonbség legyen.

2.ASynScan kézivezérlé hasznalataval keressen fel néhany objektumot a meridian ugyanazon felén. Az
objektumokra allas igen pontos lesz.

3.ASynScan kézivezérl6vel keressen fel néhany objektumot a meridian masik oldalan.

« Amennyiben a talalati pontossag megfeleld, a rendszer nem rendelkezik kuphibaval, vagy az csak
igen kis mértékben van jelen.

« Amennyiben a talalati pontossag érezhetéen csokken, és a hiba nagy része rektaszcenzidban
mutatkozik, a rendszerben nagy mérvi kuphiba talalhato.

Akuphiba megsziintetése
1. Forgassa arektaszcenzids tengelyt ugy, hogy az ellensulytengel vizszintes legyen.
2. Allitsa a Sarkcsillagot a plustavcsé latémezejében kdzépre.

3. Allitsa a fémiiszert a Polarisra oly médon, hogy a deklinaciés tengely koriili forgatassal a tavcsd
latomezejéhez legkozelebb helyezi el a csillagot.

4. Amechanika allitocsavarjaival allitsa a fémUszer latdbmezejében kdzépre a Sarkcsillagot.

5. Forgassa el a rektaszcenzios tengelyt 180 fokkal (ekkor az ellensulytengely ismét vizszintes lesz, de a
mechanikafej masik oldalara kerll). Amennyiben a Polarist csak a deklinacios tengely mozgatasaval
kozépre lehet allitani a fémiszer latdbmezejében, ez azt jelenti, hogy a kuphiba csekély mértékd,
tovabbi allitasra nincs szikség. Ellenkezé esetben folytassa a folyamatot a kovetkezd lépéstdl.

6. Forgassa a deklinacios tengelyt ugy, hogy a Polaris a lehet6 legkdzelebb essen a miszerben a
latomezd kdzéppontjahoz.

7. Ovatosan nyomja a tavcsd végét a vizszintes iranyban, mikdzben az okularba néz, annak elddntésére,
melyik iranyba mozgatassal kerul kozelebb a latomez6 kozepéhez a Polaris. Ezzel a mddszerrel
meghatarozhatd, melyik iranyba kell eltolni a tavcsdvet a tubusgylriben vagy a prizmasint a
mechanikan.

8. Vekony alatetekkel vagy mas modszerrel emelje meg a tavesovet hordozo prizmasint, mikozben az
okularba néz. Csokkentse a Polaris és a latomez6 kdzepe kozotti tavolsagota FELERE.

9. Ismételje meg a 4-5 lépéseket a kuphiba ellenérzésehez, illetve a 6-8 Iépéseket, amennyiben ez
szukséges.

Tippek:

« Hasznaljon szalkeresztes okulart a beallitashoz oly médon, hogy a deklinacioban torténé mozgatas
az egyik szal iranyaban torténjen.

« Abeallitast nappalis elvégezheti egy megfeleléen tavoli objektumon.



ll. FUggelék: A SynScan ontesztje

A SynScan kézivezérl6 beépitett dnellenérzé programot is tartalmaz. Ennek végrehajtasahoz két
specialis csatlakozot (Loop-Test plug) kell elkésziteni a lll. flggelék abrai alapjan:

« Zarjarovidre az 5-0slabat (RX_TTL)a6-os labbal (TX_TTL)az RJ-45-0s csatlakozé esetén

« Zarja rovidre a 2-es labat (TX_RS232C) és az 5-0s labat (RX_RS232C) az RJ-12-es csatlakozo
esetén.

Atesztlépései:
1. Csatlakoztassa a két csatlakozot a SynScan kézivezérl6hoz.

2. Nyomja le a “2” és “5” gombokat és tartsa lenyomva 6ket, mikdzben bekapcsolja a kézivezérl
tapellatasat.

3.Akézivezérl6 rovid hangjelzés utan a “SynScan B.1.T” jelzést jeleniti meg.
4. Az LCD kijelz6 teljesen elsotétedik, majd teljesen megvilagitotta valik, a kijelzd ellendrzése céljabal.

5. Ha barmi probléma van az RS-232C vagy a tobb funkcidés csatlakozoéval, vagy az elkészitett
csatlakozdkat nem csatlakoztatta, a kijelzén a “COM1 ERROR” jelenik meg. Nyomja le az ENTER
gombot.

6. Amennyiben problémat észlelt a mechanika felé mené oldalon, vagy az elkészitett adapter (RJ-45)
nincs csatlakoztatva, a kijelzén a “COM2 ERROR” jelenik meg. Nyomjale az ENTER gombot.

7. Amennyiben minden rendben van, a folyamat a 8. Iépésnél folytatodik. Hiba esetén az “EEPROM
ERROR” vagy a “FLASH ERROR” Uzenetek jelennek meg. Nyomja le az ENTER gombot a
folytatashoz.

8. Ellenérizze a billentylizetet és egyéb funkciokat:

« AkKkijelz6n a “Key=" Uzenet jelenik meg. Amikor egy gombot lenyom, a gomb neve jelenik meg és a
kézivezérl6 hangjelzést ad.

« Atapfeszlltség értéke és a hdmérsékletis megjelenik az als6 sorban.

SOHA NE HASZNALJA TAVCSOVET A NAP KOZVETLEN MEGFIGYELESERE:

VISSZAFORDITHATATLAN SZEMKAROSODAST SZENVEDHET. HASZNALJON

v MEGFEL’EL’("), A TAVCSORE BIZTONSAGOSAN ROGZITETT NAPS?UROT ANAP

‘/—s ESZLELESEHEZ. A NAP MEGFIGYELESEKOR FEDJE LE A KERESOTAVCSOVET

VAGY AZ ESZLELES IDEJERE SZERELJE LE A MUSZERROL, EZZEL MEGELOZVE

A VELETLEN BETEKINTESBOL EREDO BALESETEKET. SOHA NE HASZNALJON

OKULARBA HELYEZHETO NAPSZUROT, ES NE HASZNALJA TAVCSOVET A NAP

KEPENEK KIVETITESERE. A MUSZERBEN FELGYULEMLO HO KAROSITHATJA
ATAVCSO OPTIKAI ELEMEIT.
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lll. Fuggeléek: A csatlakozok
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Tobbfunkeids csatlakozo

V. Fuggelék: Specifikaciok

Mechanika csatlakozoja

Tamogatott mechanikak

Ekvatorialis és alt-azimut

Objektumkatalogus

Messier, NGC, IC, SAO, Caldwell,
kettdscsillag, valtozécsillag,
fényes csillagok, bolygodk

Célraallas pontossaga

Akar 5 ivperc

Oragép sebessége

Csillag-, Nap- és Hold-sebesség

PEC SPEC vagy PPEC
Adatbazis 42000+ objektum
LCD 16 karakter 2 sorban
Allithat6 fényeré és kontraszt
Billenty(lizet Gumi,
Allithaté hattérvilagitas
GPS SynScan GPS Modular (opcionalis)

PC csatlakozas

RS-232C,
9600bps, No parity, 8 bit,
1 start bit, 1 stop bit

Tapellatas

DC 7,5-12V, 100mA

Kimenet a tobbfunkcids csatlakozon

Tapfeszlltség - 0.7V
Maximum 100mA teljesitmény
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